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The invention concerns a flexible roller shutter device comprising drive means for 
moving the roller shutter (1) along a displacement path between a closing position and an 
opening position and designed to close a bay (3) or a like aperture and sensing means 
(16) for detecting whether the roller shutter (1) is subjected to a deflection relative to its 
displacement path, for example as a result of the presence of an obstacle (13) beneath the 
roller shutter (1), when it is displaced towards its closing or opening position, the sensing 
means (16) co-operating with the drive means so as to stop or open the roller shutter (1), 
each of the lateral edges of the roller shutter (1) being guided in a guide path (9). Said 
device is characterised in that the sensing means (16) are mounted in such a way as to co- 
operate with the guide path (9) so as to detect whether the roller shutter (1) is subjected to 
a deflection relative to is displacement path proximate to the guide path means (9). 
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(54) Dispositif a volet flexible 

(57) L'invention est relative a un dispositif a volet 
flexible cooperant avec des moyens d'entramement (2) 
de maniere a permettre de deplacer le volet (1 ) suivant 
un chemin de deplacement entre une position deferme- 
turcct unc position d'ouvcrturcct destine a lafcrmeturc 
d'une baie (3) ou autre ouverture, dan lequel des 
moyens de detection (1 6) sont prevus permettant de de- 
terminer si le volet (1) subit une deviation par rapport a 
son chemin de deplacement, par exemple par suite de 
la presence d'un obstacle (1 3) sous le volet (1 ), lors de 
son deplacement vers sa position de fermeture ou sa 
position d'ouverture, les moyens de detection (16) coo- 
perant avec les moyens d'entramement (2) d'une ma- 
niere telle a permettre de provoquer I'arret ou I'ouverture 
du volet (1). 
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Description 

[0001] La presente invention est relative a un dispo- 
sitif a volet flexible cooperant avec des moyens d'entraT- 
nement de maniere a permettre de deplacer le volet sui- 
vant un chemin de deplacement determine entre une 
position defermetureet une position d'ouverture. ce vo- 
let etant destine a la fermeture d'une baie ou autre 
ouverture. 

[0002] Un des buts essentiels de la presente inven- 
tion est de procurer un dispositif du type precite qui pre- 
sente un maximum de securite lorsque le volet se de- 
place vers sa position de fermeture et qu'un obstacle se 
trouve surson chemin de deplacement ou encore lors- 
que le deplacement du volet est empeche par une autre 
cause pendant sa fermeture ou ouverture. 
[0003] A cet effet, suivant I'invention, des moyens de 
detection sont prevus permettant de determiner si le vo- 
let subit une deviation par rapport a son chemin de de- 
placement, par exemple par suite de la presence d'un 
obstacle sous le volet, lors de son deplacement vers sa 
position de fermeture ou sa position d'ouverture, les 
moyens de detection cooperant avec les moyens d'en- 
tramement d'une maniere telle a permettre de provo- 
quer I' arret ou I'ouverture du volet. 
[0004] Suivant une forme de realisation avantageuse 
du dispositif de I'invention, les moyens d'entramement 
precites comprennent un tambour pouvant etre mis en 
rotation autourde son axe, les moyens de detection pre- 
cites etant agences lateralement par rapport au tambour 
a une certaine distance de ce dernier, de sorte que lors- 
que le volet subit une deviation determinee par rapport 
a son chemin de deplacement au niveau du tambour, 
les moyens de detection agissent sur les moyens d'en- 
tramement en arretant le deplacement du volet vers sa 
position de fermeture. 

[0005] Suivant une forme de realisation particuliere- 
ment avantageuse du dispositif selon I'invention, une 
zone de raidissement flexible est prevue sur le volet qui 
s'etend suivant la direction de deplacement de ce der- 
nier. 

[0006] D'autres details et particularites de I'invention 
ressortiront de la description donnee, ci-apres, a titre 
d'exemples non limitatif de quelques formes de realisa- 
tion avec reference aux dessins annexes. 
[0007] La figure 1 est une vue schematique en coupe 
verticale d'une premiere forme de realisation du dispo- 
sitif suivant I'invention avec le volet en position de fer- 
meture. 

[0008] La figure 2 est une vue analogue a celle de la 
figure 1 avec le volet dans sa position d'ouverture. 
[0009] La figure 3 est une vue analogue a celle des 
figures 1 et 2 pendant que le volet se deplace vers sa 
position de fermeture et qu'un obstacle se presente sur 
le chemin de deplacement du volet. 
[0010] La figure 4 est, a plus grande echelle, une vue 
partielle en coupe horizontale d'un volet dont les bords 
lateraux sont maintenus dans des chemins de guidage. 



[0011] La figure 5 est une vue analogue a celle de la 
figure 4 d'une deuxieme forme de realisation de I'inven- 
tion dans laquelle un interrupteur est fixe au chemin de 
guidage. 

5 [0012] La figure 6 est une vue deface d'une partie du 
volet suivant la deuxieme forme de realisation de I'in- 
vention, comme represente a la figure 5. 
[001 3] La figure 7 est une vue analogue a celle de la 
figure 5 de la deuxieme forme de realisation de I'inven- 

10 tion lorsque une force est exercee transversale au plan 
du volet. 

[0014] La figure 8 est une vu schematique en coupe 
verticale de la deuxieme forme de realisation du dispo- 
sitif suivant I'invention pendant que le volet se deplace 

'5 vers sa position de fermeture et qu'un obstacle se pre- 
sente sur le chemin de deplacement du volet. 
[0015] La figure 9 est une vue schematique en coupe 
verticale d'une troisieme forme de realisation du dispo- 
sitif suivant I'invention avec le volet en position de fer- 

20 meture. 

[0016] La figure 10 est une coupe horizontale du che- 
min de guidage suivant la ligne X-X de la figure 9. 
[0017] La figure 11 est une coupe horizontale du che- 
min de guidage suivant la ligne XI-XI de la figure 9. 

25 [0018] La figure 12 est une vue analogue a celle de 
la figure 9 pendant que le volet se deplace vers sa po- 
sition de fermeture et qu'un obstacle se presente sur le 
chemin de deplacement du volet. 
[0019] La figure 13 est une vue schematique laterale 

30 d'une partie d'un chemin de guidage suivant une qua- 
trieme forme de realisation du dispositif suivant I'inven- 
tion. 

[0020] La figure 1 4 est une coupe horizontale du che- 
min de guidage suivant la ligne XIV-XIV de la figure 13. 

35 [0021] La figure 15 est une vue analogue a celle de 
la figure 13 lorsque le volet est devie par rapport a son 
chemin de deplacement normal. 
[0022] La figure 16 est une coupe horizontale du che- 
min de guidage suivant la ligne XVI-XVI de la figure 15 

40 [0023] Dans les differentes figures les memeschiffres 
de reference se rapportent aux memes elements ou a 
des elements analogues. 

[0024] D'une facon generale la presente invention est 
relative a un dispositif a volet 1 cooperant avec des 

45 moyens d'entramement, tel qu'un tambour 2 dont I'axe 
est connecte sur I'arbre d'un moteurnon represente. Le 
volet 1 pouvant se deplacer entre une position de fer- 
meture et une position d'ouverture est destine a la fer- 
meture d'une baie 3 d'un passage dans une paroi 4 ou 

so toute ouverture. 

[0025] Dans la figure 1, le dispositif est represente 
dans sa position de fermeture avec le bord libre 5 du 
volet 1 contre le sol 6. 

[0026] Par le mot "volet", il y a lieu de comprendre, 
55 dans le cadre de la presente invention, tout element au 
moins partiellement souple. flexible, rigide ou semi-rigi- 
de, tel qu'une bache, une bande en matiere plastique, 
un assemblage de lamelles articulees, une grille, etc.... 
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II s'agit plus particulierement d'un volet qui peut etre plie 
ou courbeautourd'un axe perpendiculaire a sa direction 
de deplacement entre sa position d'ouverture et de fer- 
meture. 

[0027] llya,toutefois, lieu de noterqu'une preference 
prononcee est donnee aux volets souples formes par 
une bache. Ainsi, les figures concernent un volet cons- 
titue d'une bache 1 dont les bords lateraux 7 sont, par 
exemple, pourvus d'un bourrelet ou d'une succession 
de blochets 8, comme montre a la figure 6. 
[0028] Le volet 1 est guide par ses bords lateraux 
dans des chemins de guidage 9 s'etendant sensible- 
ment verticalement de part et d'autre de la baie 3. Lors 
de I'ouverture du volet 1 , comme represents a la figure 
2, les bords lateraux de ce dernier sont deplaces suivant 
la direction des chemins de guidage 9 dans le sens de 
la fleche 1 0 par suite de I'enroulement du volet 1 sur le 
tambour 2 qui subit une rotation suivant la fleche 11 
autour de son axe 12. Les chemins de guidage 9 sont 
fixes a la paroi 4 par des moyens non representes. 
[0029] Pendant I'ouverture ou la fermeture normale 
du volet 1 , ce dernier est deplace suivant un chemin de 
deplacement determine. Dans un regime regulier, pen- 
dant le fonctionnement normal du dispositif a volet, dans 
le cadre de la presente description, ce chemin de de- 
placement correspond au trajet suivi par le volet 1 pen- 
dant son deplacement entre la position de fermeture, 
comme representee a la figure 1 , et la position d'ouver- 
ture, comme representee a la figure 2. 
[0030] Lorsquelefonctionnement normal du dispositif 
a volet est perturbe, par exemple, par un obstacle 13 
qui se trouve sous le volet 1 , lors du deplacement de ce 
dernier suivant la fleche 14 vers sa position de ferme- 
ture, et qui, par consequent, empeche le deplacement 
du volet 1 , une partie de ce dernier est deviee par rap- 
port a son chemin de deplacement normal en formant 
une boucle ou des fronces qui se situent en dehors de 
son chemin de deplacement. 

[0031] Cette boucle fait contact avec des moyens de 
detection, tel qu'un interrupteur 1 6, qui agissent sur les 
moyens d'entramement du volet 1 d'une maniere telle a 
interrompre son mouvement descendant. 
[0032] Dans la forme de realisation montree aux figu- 
res 1 a 8, les chemins de guidage 9 s'etendent suivant 
une partie du chemin de deplacement du volet 1 a une 
certaine distance des moyens d'entramement, de sorte 
que le volet 1 n'est pas guide sur cette distance. Ainsi, 
on forme entre I'extremite superieur des chemins de gui- 
dage 9 et les moyens d'entramement un espace 22 ou 
le volet 1 n'est pas guide lateralement et dans lequel le 
volet 1 peut devier lorsque le deplacement du volet 1 
est freine p.e. par la presence d'un obstacle en-dessous 
du volet 1 . 

[0033] Comme represents a la figure 3, lorsque un 
obstacle 13, comme un appareil de levage, est heurte 
par le bord infSrieur 5 du volet 1 , ce dernier forme une 
boucle 15 au-dessus des chemins de guidage 9. Ceci 
est provoque par le fait que les moyens d'entramement 



ne s'arretent pas immediatement lorsque le bord infe- 
rieur 5 du volet cogne [obstacle 13. En particulier, le 
tambour 2 continue le deroulement du volet 1 dont le 
deplacement du bord inferieur 5 est empeche par la pre- 
s sence de I'obstacle 13 sur le chemin de deplacement 
du volet 1 . 

[0034] Suivant I'invention, des moyens de detection 
sont prevus qui permettent de determiner si le volet 1 
subit une deviation par rapport a son chemin de depla- 

10 cement normal. 

[0035] Avantageusement, ces moyens de detection 
sont agences d'une maniere telle a permettre de dStec- 
ter la deviation du volet 1 par rapport au chemin de de- 
placement en dehors du chemin de guidage. 

15 [0036] Comme represents aux figures 1 a 3, les 
moyens de detection comprennent un interrupteur 16 
agence lateralement par rapport au tambour 2 a une 
certaine distance de ce dernier et montS contre la paroi 
4, de sorte que lorsque le volet 1 subit, par la presence 

20 d'un obstacle 1 3 sous le volet 1 , une deviation determi- 
nes par rapport a son chemin de deplacement dans I'es- 
pace 22 au niveau du tambour 2 en formant une boucle 
15, cette derniere entre en contact avec I'interrupteur 1 6 
et I'actionne. L'interrupteur 1 6 coopere avec les moyens 

25 d'entramement et provoque I'interruption du deplace- 
ment du volet 1 vers sa position de fermeture. Afin de 
remedier ensuite immediatement aux perturbations 
causees par I'obstacle 13, le volet 1 est, de preference, 
amene automatiquement dans sa position d'ouverture 

30 par les moyens d'entramement. 

[0037] Dans certains cas, il est indispensable d'utili- 
ser un volet 1 tres souple et d'obtenir un dispositif a volet 
tres leger pouvant se fermer et s'ouvrir rapidement. 
Dans ce cas, au lieu de former une boucle 1 5, le volet 

35 1 risque de former des fronces lorsque le bord inferieur 
5 heurte un obstacle 13 lors de son deplacement vers 
sa position de fermeture. 

[0038] Afin de garantir que l'interrupteur 16 soit ac- 
tionne par le volet 1 lorsque ce dernier subit une dSvia- 

40 tion par rapport a son chemin de deplacement, une zone 
de raidissement flexible 1 7 est avantageusement prS- 
vuesur le volet 1 , comme represents schSmatiquement 
a la figure 4. Cette zone de raidissement 1 7 s'Stend de 
prefSrence a proximitS de chacun des bords lateraux 7 

45 du volet 1 . 

[0039] La zone de raidissement 17 peut etre consti- 
tuSe d'une bande continue d'une matiere plastique ou 
mStallique qui est fixee au volet 1 . 
[0040] Dans une forme de rSalisation particuliere de 

so I'invention, la zone de raidissement 1 7 estformSe d'une 
succession d'SISments rigides qui sont fixes I'un a cote 
de I'autre le long d'une face du volet 1 . Ces elements 
rigides sont fixSs a la face du volet 1 qui est orientee 
vers l'interrupteur 16. Une telle succession d'SISments 

55 rigides assure que le volet ne se fronce pas et rend ce 
dernier flexible dans seulement une direction, de sorte 
qu'une boucle 1 5 d'une forme bien dSterminSe soit for- 
mee qui entre en contact avec I'interrupteur 1 6 lorsque 
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un obstacle se trouve sous le volet 1 . 
[0041] Dans les figure 5 a 8, une autre forme de rea- 
lisation du dispositif a volet, suivant I'invention, est re- 
presentee. Dans cette forme de realisation, les moyens 
de detections comprennent un interrupteur 16 qui est 
fixe au chemin de guidage 9. L'interrupteur 1 6 est prevu 
a proximite de la partie du chemin de deplacement du 
volet 1 qui est situe en dehors du chemin de guidage 9, 
c'est-a-dire dans I'espace 22 precitee situee entre le 
tambour et I'extremite libre superieur des chemins de 
guidage 9. De cette fagon, l'interrupteur 1 6 peut detecter 
si le volet 1 subit une deviation par rapport a la partie 
du chemin de deplacement situee au-dessus du chemin 
de guidage 9. 

[0042] Le fait que les moyens de detection sont fixes 
au chemin de guidage 9 evite que le volet 1 entre en 
contact avec l'interrupteur 16 lorsqu'une force est exer- 
cee sur le volet 1 dans une direction sensiblement trans- 
versale au plan de ce dernier, par exemple par du vent. 
Dans la figure 7, les fleches 1 9 represented les forces 
qui sont exercees par le vent sur le volet 1 . Comme il- 
lustre, par suite de ces forces indiquees par la fleche 
1 9, le volet 1 est courbe et le chemin de guidage 9 subit 
un pivotement autour de son axe longitudinal par rap- 
port a la position montree a lafigure 5. La distance entre 
le volet 1 et l'interrupteur 1 6 reste cependant sensible- 
ment constante. 

[0043] Dans cette forme de realisation du dispositif a 
volet, suivant I'invention, le chemin de guidage 9 est 
monte sur un support 20, qui est fixe a la paroi 4, de 
maniere elastique et/ou a pivotement autour d'un axe 
sensiblement parallele a I'axe longitudinal de ce chemin 
de guidage 9. Une telle maniere de montage des che- 
mins de guidage 9 est deja decrite dans la demande de 
brevet internationale n° PCT/BE92/00017. 
[0044] L'interrupteur 16 est pourvu d'une tige 21 qui 
s'etend en amont du chemin de guidage 9, comme illus- 
tre clairement dans les figures 6 et 8. De cette fagon, 
lors de la formation d'une boucle 1 5 au-dessus du che- 
min de guidage 9 par suite de la presence d'un obstacle 
1 3 sous le volet 1 , cette boucle 1 5 entre en contact avec 
la tige 21 qui coopere avec l'interrupteur 1 6. Par conse- 
quent, le deplacement du volet 1 est arrete et, de pre- 
ference, le volet 1 est immediatement enroule par le 
tambour 2. 

[0045] Une troisieme forme de realisation du disposi- 
tif, suivant I'invention, est representee aux figures 9 a 
12. Dans cette forme de realisation, les chemins de gui- 
dage 9 presentent une section qui est essentiellement 
en forme de U comme montre a la figure 10. Ainsi le 
volet 1 est guide dans les chemins de guidage 9 par un 
bourrelet 24 qui est situe dans le U et qui est pourvu aux 
bords lateraux du volet 1 . 

[0046] Af in de pouvoir detecter si un obstacle se trou- 
ve en-dessous du volet 1 lors de lafermeturedece der- 
nier, chaque chemin de guidage 9 presente un evide- 
ment 23 sur une partie de sa longueur. Cet evidement 
23 est, en particulier, prevu dans une des ailes 25 du 



chemin de guidage 9, comme represents aux figures 9 
et 11. 

[0047] Lorsque la fermeture du volet 1 est freinee par 
la presence d'un obstacle, comme montre a la figure 12, 

s le volet 1 peut subir une deviation par rapport a son che- 
min de deplacement normal en formant une boucle 26 
s'etendant a travers I'evidement 23. 
[0048] Afin de detecter une telle deviation du volet 1 , 
un interrupteur 1 6 est agence en face de I'evidement 

10 23. De cette fagon, le volet 1 , qui est devie de son che- 
min de deplacement, entre en contact avec l'interrup- 
teur 1 6 qui coopere avec les moyens d'entratnement et 
provoque ainsi I'arret ou I'ouverture du volet 1 . 
[0049] Dans une variante de cette forme de realisa- 

15 tion du dispositif, suivant I'invention, le chemin de gui- 
dage 9 est, a la hauteur de I'evidement 23, couvert par 
un organe de recouvrement, telle qu'une plaque, qui se 
detache ou se deplace facilement lorsque un obstacle 
est heurte par le bord inferieur 5 du volet 1 et une boucle 

20 26 est formee a travers cet evidement 23. L'organe de 
recouvrement entre alors en contact avec l'interrupteur 
16 et donne un signal aux moyens d'entramement. 
[0050] Les figures 13 a 16 represented une quatrie- 
me forme de realisation du dispositif, suivant I'invention, 

25 dans laquelle les chemins de guidages 9 sont montes 
de maniere elastique sur un support 20 qui est fixe a la 
paroi. De cette fagon, les chemins de guidages 9 peu- 
vent se deplacer par rapport au support 20 lorsque le 
volet 1 se fronce ou lorsqu'une force est appliquee sur 

30 le plan du volet. Le volet 1 se fronce par exemple, quand 
ce dernier est deplace vers sa position de fermeture 
dans les chemins de guidage 9 et qu'un obstacle est 
heurte par le bord inferieur 5 du volet 1 . Par suite de la 
formation de fronces dans le volet 1 , les bords laleraux 

35 7 du volet 1 s'approchent I'un de I'autre et le volet 1 subit 
une deviation par rapport au chemin de deplacement 
normal en deplagant les chemins de guidage 9 suivant 
la fleche 27 de la figure 1 6 par rapport au support 20. 
[0051 ] Ce deplacement des chemins de guidage 9 est 

40 detecte par les moyens de detection, en particulier par 
un interrupteur 16 qui est monte sur le support 20. 
[0052] Afin de garantir que le volet 1 est tendu, les 
chemins de guidage cooperent avec un ressort 28 exer- 
gant une force sur les chemins de guidage 9 vers le sup- 

45 port 20. 

[0053] II est bien entendu que I'invention n'est pas li- 
mitee aux differentes formes de realisation decrites ci- 
dessus, mais que d'autres variantes encore peuvent 
etre envisagees sans sortir du cadre de la presente in- 
so vention, notamment en ce qui concerne la position de 
l'interrupteur. II est possible d'installer plusieurs inter- 
rupteurs, par exemple, au deux cotes lateraux du volet 
1. 

[0054] Par ailleurs, les moyens de detection peuvent 
55 comprendre tous moyens qui permettent de detecter la 
presence d'une boucle, comme par exemple des 
moyens de detection optiques, notamment un oeil elec- 
tronique. 
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[0055] De plus, la zone de raidissement peut etre 
fixee au volet d'une maniere continue ou d'une maniere 
discontinue par des moyens de fixation discrets. La zo- 
ne de raidissement peut, par exemple, etre formee par 
un bord lateral renforcee du volet 1 . 



Revendications 

1 . Dispositif a volet cooperant avec des moyens d'en- 
trainement de maniere a permettre de deplacer le 
volet (1) suivant un chemin de deplacement entre 
une position de fermeture et une position d'ouver- 
ture et destine a la fermeture d'une baie (3) ou autre 
ouverture, caracterise en ce que des moyens de 
detection (16) sont prevus permettant de determi- 
ner si le volet (1 ) subit une deviation par rapport a 
son chemin de deplacement, par exemple par suite 
de la presence d'un obstacle (13) sous le volet (1), 
lors de son deplacement vers sa position de ferme- 
ture ou sa position d'ouverture, les moyens de de- 
tection (16) cooperant avec les moyens d'entrame- 
ment d'une maniere telle a permettre de provoquer 
I'arret ou I'ouverture du volet (1). 

2. Dispositif suivant la revendications 1 , caracterise 
en ce que les moyens de detection comprennent 
au moins un interrupteur (1 6) agence de maniere a 
permettre au volet (1), subissant une deviation de 
son chemin de deplacement, d'actionner I'interrup- 
teur (16) et de provoquer interruption du deplace- 
ment du volet (1) vers sa position de fermeture ou 
d'ouverture. 

3. Dispositif suivant la revendication 1 ou 2, caracte- 
rise en ce que la partie du chemin de deplacement 
le long de la baie (3) ou autre ouverture est delimi- 
tee par un chemin de guidage (9) s'etendant en aval 
des moyens d'entrainement (2). 

4. Dispositif suivant la revendication 3, caracterise en 
ce que les moyens de detection (1 6) precites sont 
agences d'une maniere telle a permettre de detec- 
ter la deviation du volet (1) par rapport au chemin 
de deplacement en un endroit situe en dehors du 
chemin de guidage (9). 

5. Dispositif suivant la revendication 3, caracterise en 
ce que les moyens de detection (16) sont fixes sur 
le chemin de guidage (9) a proximite de la partie du 
chemin de deplacement qui est situee en dehors du 
chemin de guidage (9). 

6. Dispositif suivant la revendications, caracterise en 
ce que le chemin de guidage (9) est monte sur un 
support (20) de maniere elastique et/ou a pivote- 
ment autour d'un axe sensiblement parallele a I'axe 
longitudinal de ce chemin de guidage (9), de sorte 



que, lorsqu'une force est appliquee sur le plan du 
volet (1), quand ce dernier n'est pas completement 
ouvert, les moyens de detection (16) sont deplaces 
avec le chemin de guidage (9) afin de ne pas etre 
s actionnes par le deplacement du volet (1) par suite 
de ladite force. 

7. Dispositif suivant la revendication 3, caracterise en 
ce que les chemins de guidage (9) sont pourvu d'un 
evidement (23) qui est telle a permettre au volet (1 ) 
de subir une deviation a travers cet evidement (23) 
lorsque I'ouverture ou la fermeture normale du volet 
(1 ) est derange, par exemple par suite de la presen- 
ce d'un obstacle (13) sous le volet (1), les moyens 

'5 de detection (16) precites etant agence d'une telle 
maniere a pouvoir detecter cette deviation. 

8. Dispositif suivant la revendication 7, caracterise en 
ce que les chemins de guidage (9) presentent une 

20 section essentiellement en forme U, I'evidement 
(23) precite etant prevu dans une des ailes (25) du 
U. 

9. Dispositif suivant la revendication 3, caracterise en 
25 ce que les chemins de guidages (9) sont montes 

sur un support (20) de maniere elastique, de sorte 
que, lorsque le volet (1 ) subit une deviation par rap- 
port a son chemin de deplacement, quand le volet 

(1) est guide dans les chemins dc guidage (9), ccs 
30 derniers sont deplaces par rapport au support (20), 

les moyens de detection (16) etant agences de ma- 
niere a pouvoir detecter ce deplacement. 

10. Dispositif suivant la revendication 9, caracterise en 
35 ce que les chemins de guidage (9) cooperent avec 

un ressort (8) appliquant une force sur les chemins 
de guidage (9) vers le support (20) afin de tendre le 
volet (1). 

40 11. Dispositif suivant I'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 10, caracterise en ce que les moyens 
d'entrainement precites comprennent un tambour 

(2) pouvant etre mis en rotation autour de son axe 
(12), les moyens de detection (16) precites etant 

45 agences lateralement par rapport au tambour (2) a 
une certaine distance de ce dernier, de sorte que 
lorsque le volet (1) subit une deviation determinee 
par rapport a son chemin de deplacement au niveau 
du tambour (2), les moyens de detection (16) coo- 
so perent avec les moyens d'entramement en arretant 
le deplacement du volet (1) vers sa position de fer- 
meture. 

12. Dispositif suivant la revendication 11, caracterise 
55 en ce que les moyens de detection comprennent 
au moins un interrupteur (16) monte lateralement 
par rapport au tambour (2) a une certaine distance 
de ce dernier, et agence de maniere a permettre au 
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volet (1), subissant une deviation deson chemin de 
deplacement au niveau du tambour (2), d'actionner 
I'interrupteur (16) et de provoquer I'interruption du 
deplacement du volet (1 ) vers sa position de f erme- 
ture. s 

13. Dispositif suivant I'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 1 2, caracterise en ce qu'une zone de rai- 
dissement flexible (17) est prevue sur le volet (1) 

qui s'etend suivant la direction de deplacement du 10 
volet (1). 

14. Dispositif suivant I'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 1 3, caracterise en ce qu'une zone de rai- 
dissement flexible (1 7) s'etend a proximite de cha- *5 
cun des bords lateraux (7) du volet (1). 

15. Dispositif suivant I'une ou I'autre des revendications 
13 ou 14, caracterise en ce que la zone de raidis- 
sement coopere avec les moyens de detection afin 20 
de detecter la deviation du volet du chemin de de- 
placement. 

16. Volet flexible pour I'utilisation dans un dispositif de 
fermeture et destine a la fermeture d'une baie (3) 25 
ou autre ouverture dans lequel le volet (1) est de- 
roule d'un tambour (2) suivant un chemin de depla- 
cement pendant la fermeture de la baie (3) ou autre 
ouverture en se deplacant dans des chemins de 
guidage (9) qui sont disposes le long de la baie (3) 30 
ou autre ouverture, caracterise en ce qu'une zone 

de raidissement flexible (17) s'etend a proximite 
d'au moins un bord lateral (7) du volet (1) afin de 
pouvoir se courber lorsque le volet (1 ) subit une de- 
viation par rapport a son chemin de deplacement et 35 
de pouvoir cooperer avec des moyens de detec- 
tions (16) detectant la courbure (26) de la zone de 
raidissement (17). 
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